Mécanique
Statique
Statique S1


Moment résultant de plusieurs forces

Exercices

1. Balançoire.

La balançoire 3 est articulée en O (liaison pivot) sur le socle fixe O. ||P1|| = 50 daN et ||P2|| = 40 daN schématisent les poids respectifs des deux utilisateurs.

Déterminer le moment résultant en O des poids P1 et P2. Conclusions ?
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2. Balance romaine.

La balance romaine se compose d’un balancier 2 articulé en O (liaison pivot) sur le crochet de fixation 1, et d’une masse d’équilibrage 3 (||Pme||=5 daN) dont la position est réglable. La charge à peser 4 est fixée en B, la pesée est effectuée en déplaçant la masse 3.

La distance réglable a = 700mm, b = 100 mm, en déduire le poids P de la masse 4 (à l’équilibre, le moment résultant en O est nul).
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3. Chargeur sur pneus.
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Le chargeur proposé se compose d’un châssis sur pneus 1, d’un godet 2 et d’une flèche de levage 3. ||P1||=12000daN, ||P2||=6000daN et ||P3||=3000 daN schématisent les poids respectifs du châssis, du godet et de la flèche.

a) A l’aide du calcul des moments résultant en A, déterminer s’il y a basculement du chargeur autour de A.

b) Quelle est la valeur limite de ||P2|| avant basculement ?




� INCORPORER Word.Picture.8  ���









Moments résultants
Exercices


[image: image3.wmf]G

1

G

3

G

2

P

2

P

3

P

1

B

A

1

3

2

2 m

1,2 m

0,9 m

_1030170023.doc
[image: image1.bmp][image: image2.bmp][image: image3.bmp][image: image4.bmp][image: image5.bmp][image: image6.bmp]





G1







G3







G2







P2







P3







P1







B







A







1







3







2







2 m







1,2 m







0,9 m











_1001071517.bin




_1031513774.doc
[image: image1.wmf][image: image2.bmp][image: image3.bmp][image: image4.bmp][image: image5.wmf][image: image6.bmp]   









O







1







2







3







2 m







2 m







H1







P1







P2







H2











� INCORPORER Draw.Document.5  ���











_1001145563.bin



_1001146721.bin



_1001146898.bin



_1001146967.bin



_1001146695.bin



_1001145412.bin




_1001069834.doc


B







O







P







1







Pme







2







3







a







b












