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1. Palier de roulement :


Un palier de roulement est soumis aux actions £T1 et £T2. On donne : ||£T1||=250 N ;  ||£T2||=350 N.





1.1. Déterminer les coordonnées de £T1 et de £T2.


1.2. Déterminer, par le calcul, la norme et les coordonnées de la résultante £R de £T1 et £T2.


1.3. Vérifier graphiquement votre résultat (échelle : 1 mm ( 10 N).
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2. Clef anglaise :


La force £F modélise l’action de l’opérateur sur la clé.


On donne ||£F||= 150 N.





2.1. Déterminer le moment en B de £F, _MB(£F), par la méthode de votre choix.


2.2. Ecrire le torseur de l’action £F en B, {©(utilisateur#clé)}.
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3. Système de poulies :


Sur le schéma ci-contre, les vecteurs £T1 et £T2 schématisent la tension du câble, les vecteurs £F1 et £F2 les actions exercées par le bâti et les vis.


On donne :


||£T1|| = ||£T2|| = 1000 daN


a = 600 mm


||£F1|| = ||£F2||





Calculer le moment résultant en H des forces £T1 et £T2.


Calculer la valeur de ||£F1|| et ||£F2|| pour que le support reste en équilibre (moment résultant nul).


c) Calculer la valeur de ||£F1|| et ||£F2|| pour que le support reste en équilibre, dans le cas où a = 1200 mm.�
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