Mécanique
Statique
Statique S1



Contrôle de connaissances N°3


L’usage de la calculatrice est interdit.

Barème :

1) Réduction de torseurs
6 points

2) Définitions
3 points

3) Liaisons parfaites
8 points

4) Modélisation plan
3 points

1) Réduction de torseurs

Dans cette question, Les résultantes sont exprimées en Newtons, les moments en Newtons.mètres et les distances en mètres. Tous les torseurs sont exprimés dans le repère de référence R0.

Soient les points A(2;3;-1) et B(0;2;2)

Soient les torseurs suivants :
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( Réduire ces torseurs au point O(0,0,0).

2) Définitions

( Qu’est ce qu’un glisseur ?

( Qu’est ce qu’un couple ?

3) Liaisons parfaites

Donnez le symbole normalisé, les mobilités et le torseur des actions mécaniques transmissibles des liaisons suivantes :

( glissière d’axe (O,x) ;

( appui plan de normale (O,y) ;

( linéaire rectiligne de normale (O,z) et de droite de contact (O,x).

4) Modélisation plan des actions mécaniques

Soit une liaison de centre A. On donne le torseur d’action mécanique transmissible par cette liaison :



0
0


{©(1(2)} =
Y1(2
M1(2



Z1(2
N1(2
 A,R0

(
Identifiez et représentez cette liaison

(
On fait l’hypothèse que cette liaison admet un plan de symétrie (géométrie et efforts) (A,y,z). Simplifiez ce torseur.
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