Corrigé
Contrôle de connaissances

Cinématique : mouvements, vitesse, accélération

1) Système de bielles

a) Mvt 1/0 : Rotation de centre O.

Mvt 2/0 : Translation circulaire (ou mouvement plan).

Mvt 3/0 : Rotation de centre C.

b) T(A(1/0) : Cercle de centre 0 et de rayon R = OA.

T(B(3/0) : Cercle de centre C et de rayon R = CB.
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e) (1/0 = 150 tr/min = 150.
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Or : (1/0 = (3/0  et R = OA = CB
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 = constante     car (1/0 est constante et R est constant.

Donc :
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2) Abscisse curviligne

s(t) = t2+3.t-10

s’(t) = 2.t + 3

s’’(t) = 2

v(t) = s’(t) = 2.t + 3

at(t) = s’’(t) = 2
(ici at(t) = constante)


à l’instant t = 5s :
v(5) = 2.5 + 3 = 13 m/s





at(5) = 2 m/s2
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